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Anwendung
Die Geréate zur Fillstandsmessung mit Schwimmer werden in allen Branchen eingesetzt, in
denen ein Regelungs- und Kontrollsystem erforderlich ist, bei dem einer oder mehrere
Grenzwerte festgelegt werden mussen, um Uber Kontaktschluss oder ein Dauersignal eine
Funktion auszufihren.

¢ Fillstanderfassung oder -messung in flissigem Medium.

* Schneller und bequemer Einbau, ohne Demontage der Schwimmer.

* Einfacher Aufbau gewéhrleistet einen sicheren und zuverlassigen Betrieb.

Aufbau

Eine Schwimmersonde mit Reedschalter besteht aus:

- Einem Anschlusskopf oder einer Direktausgabe Uber Leiter.

- Einem Prozessanschlusssystem: Anschluss oder Flansch.

- Einem dichten Fiihrungsrohr, das in das flissige Medium getaucht wird und in dessen
Inneren ein oder mehrere Reedschalter an vorher festgelegten Fillstdnden angebracht
sind.

- Am Rohr befindet bzw. befinden sich ein oder mehrere Schwimmer, die mit
Permanentmagneten ausgestattet sind, deren Wegstrecke von den Stellringen begrenzt
wird.

Ein Fullstandsmessumformer mit Schwimmer besteht aus:
- Einem Anschlusskopf oder einer Direktausgabe Uber Leiter,
- Einem Prozessanschlusssystem: Anschluss oder Flansch,
- Einem dichten Fuhrungsrohr, das in das flissige Medium getaucht wird,
- Einer Leiterplatte, die im Inneren des Rohres montiert wird und eine Kette mit Reed-
Kontakten und Widerstéanden enthalt.
- Einem Schwimmer, der mit Permanentmagneten ausgestattet ist und in einem Fihrungsrohr entlang gleitet.

Funktionsweise

Fullstandserfassungssonde: Der Schwimmer enthalt einen Permanentmagneten, dessen Magnetfeld die
Lamellen des Kontakts so lange zusammenfihrt, wie er sich im Einflussbereich dieses Feldes befindet.
Anmerkung: Die Reed-Kontakte verfligen Uber ein niedriges Ausschaltvermdgen. Die Verwendung eines
Kontaktschutzrelais wird empfohlen (siehe Merkblatt R2F2.)

Fullstandsmessumformer: Der Schwimmer bewegt sich in Abhangigkeit des Fillstands und steuert das SchlieRen
des Reed-Kontakts, was zu einer Anderung der Ohmschen Last in der Kette der Widerstande fuhrt. Diese
Veranderung wird von einem Wandler genutzt, der ein Analogsignal 4/20 mA abgibt.

Technische Eigenschaften
Diese sind in den jeweiligen Merkblattern jedes Gerates oder jeder Geratefamilie aufgefihrt.
Merkblattnr.r Besonderheit

Geber DF30 Aus Messing oder Edelstahl, fiir eine Lange < 1 Meter
DF40 Vollsténdig aus PVC
DF60 Aus Edelstahl, fir L&ngen > 1 Meter

AUTODFB2P Zwei Funktionen — zwei Erfassungspunkte + Wasserstand am Behalterboden
AUTODFRI MABEC-Artikelnummer (Automobilindustrie)

215 652 Montage an Flansch, ausgestattet mit vier Maximalgebern
oL Mini-Schwimmer aus Edelstahl @28, Kunststoff @25 / senkrechte oder waagerechte Montage
OLV-25: Fuhrungsrohr mit Bogen zur Seitenmontage / vollkommen aus Edelstahl
FH/SH Mini-Schwimmer aus Edelstahl @52 / senkrechte oder waagerechte Montage
Messumforme | MF60 Fullstandsmessumformer mit Schwimmer
MFO7 Wandler 4/20 mA
Zubehor R2F2 Kontaktschutzrelais
Andere Schwimmerfamilien
Geréate mit magnetischer Ubertragung — siehe Merkblatt H12 & ES40 n ’a" _?tm
Seilschwimmerschalter — siehe Merkblatter SCHWIMMER 1 bis 3. 1
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