DETECTEUR & TRANSMETTEUR DE NIVEAU

UR-UT |NM

Ultrason de proximité s —r

- Mesure de 0,2 a 6 m
- Sortie : contact PNP, ou 4-20 mA, ou 0...10 V
- Alimentation 10,8 ...30 VDC
- Programmation par clef magnétique
ou connexion filaire

 GENERALITES |

Le capteur MICROSONAR utilise le principe de mesure ultrasonique sans
contact et mesure la position de I'objet. Il peut servir de capteur de proximité
ou transmettre la distance mesurée entre lui et sa cible. Le signal de sortie
peut étre un 4-20mA ou 0-10V.

==
. CIBLE
Emission scnore / réception Temps de propagation
Mesure du temps _ proportionnel & la distance
Calcul de la distance - .
Traitement du signal de sortie Reflexion

ultrasonique

Détection de la hauteur

[ APPLICATIONS |

é Le MICROSONAR est essentiellement prévu pour l'automatisation de process

= industriel, la détection sur des machines, véhicules, détection de piéces, efc ...

Le microsonar version contact ou version sortie courant, est utilisé pour la

détection de présence ou dabsence d'objet, pour mesurer la distance d’'un

objet. Pour obtenir une bonne précision, l'objet doit offrir une surface plane et

paralléle & la face du capteur MICROSONAR. Si cette surface n'est pas

Détection d'objets parfaitement plane, ou paralléle au capteur, il sera quand méme possible
d'obtenir un fonctionnement, mais les performances seront plus limitées.

é _INSTALLATION |
= Unité de mesure <1 M
—ee =i Utiliser les 2 écrous pour fixer le corps du capteur au travers d’un trou @ 31 mm.

Unité de mesure <6 M
Utiliser les 4 percages @ 6 sur le boitier pour le fixer sur un panneau ou sur mur.

Détection de la distance
Il est important que ces appareils soient fixés sur des structures & I'abri de

[[HHnml_Jie=- toute vibration. Veiller & ce que la proximité de deux appareils ne soit pas
une source d’interférences d’'échos et que les distances mini d’espacement
d soient respectées.
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Détection de la continuité L Capteur __..------=7=7mmmes meemal = of
J e -2 0
o - mmmmmm e _ Capteur

s z Capteur e ——— _ Capteur e _‘

Cible

im

Type capteur | B mini (m)
U - 21 0,25
u - 26 0,75

pS "y

Sous réserve de modifications sans préavis.
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DETECTEUR & TRANSMETTEUR DE NIVEAU

UR-UT |NM

Ultrason de proximité
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES __‘]
[Type UR_-213 | UT_-211 | UT -212 UR_ - 263 UT_ - 261 UT_ - 262
Echelle Xmini 0,.2m 04 m
Echelle Xmaxi im 6m
Fréquence 160 kHz 60 kHz
Angle du faisceau 5°
Tps de réponse (Tp) 25 ms 80 ms
Résolution 0,1 mm 0,25 mm 0,25 mm 0,1 mm 1,5 mm 1,5 mm
Sortie Contact PNP 4...20 mA 0..10V Contact PNP 4...20 mA 0..10V
Programmation Cable PRG, Clef magnétique
T° ambiante -20..+70 °C
Tension d’alim 10,8...30 VDC
Conso. Us =12 V <31 mA"* < 55 mA <41 mA <30mA* < 54 mA < 40 mA
Conso. Us =24 V <39 mA* < 63 mA <49 mA <37mA* < 61 mA < 47 mA
Protection de sortie Inversion de polarité, surtensions, ESD (Décharge électrostatique)
Cable Blindé revétu PVC, Lg 3 m
Section 4 x 0,5 mm?2
Protection électrique Classe lll
Indice de protection us-2 :IPe7,UP-2  :IPB8 IP 68
.. U_S-2 _ _ :Boitier inox, couvercle PP .
Matériau UP-2 :Boiter PP PP {moulg)
| Masse 400 g 530 g
* = Décharge
[Type UT_-2.2 utT_-21
+ +Us
Uout lout
¥ 38V
¢ e w
Valeur assignée 30 VDC maxi - -
Valeur assignée 200 mA maxi - -
Chute de tension < 2,5 V maxi - -
Retard
de commutation U__-21_-4:25 100, 200, 400, ms U__-26_-4:80, 320, 640, 1280, ms
To'=a"" x Tp
Coefficientde T° + 0,02 %
Linéarité - + 0,35 %
Répétabilité 1 mm 1,5 mm 1,5 mm
Signal de sortie - 0..10V (Us<13 V) 4...20 mA
Reésistance de charge - =1 kohm =500 ohm (Us = 14 V)
.__Prn1ec1inn de sortie Court circuit, EMC EMC EMC )
* = Valeurs dans de bonnes conditions de réflexion ** = Valeurs programmables de “a” (1, 4, 8, 16)
[\ CO DES ET HEFEHENCES : Version 6 m Version 1 m
Y n
R | Contact A & 5
T | Transmetteur ) A = T
(P | Boitier PP ) | . |
_ S | Bottier inox ] = Face caplour -
(1 |Echelle0,2..1,0m | 225
"6 [Echelle 0,4..6,0m ,ﬁ s I
b A = Yy I
Pgtl s i
(1 [Sortie 4.20 mA_ ) Py 3 L
ﬁ 2 |Sortie 0...10 V = '1 T - a8 |
uYY.oYY_4 [ 3][Sortie PNP ) | "*t
- - =
Attention : Certaines combinaisons ne sont pas réalisables N > o | g
3 . . X = Wi :
Modéles disponibles : _ 5 Mand 5

URS-213, URP-263, UTS-212, UTP-262, UTS-211, UTP-261.
Sous réserve de modifications sans préavis
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Les distances Xa et X8 sont modifiables par configuration physique.

En placant un réflecteur a la distance désirée et en suivant le menu de programmation. L'appareil mesure et mémorise les valeurs.
Le MICROSONAR acceptera I'écho provenant du réflecteur a la distance la plus proche (dans la plage autorisée).

La plage est par défaut comprise entre Xmin €t Xmax .

Si la piece se déplace dans un domaine proche du minimum, il est conseillé de réduire la plage en modifiant le paramétre Xt (par défaut
X1 = Xmax). L'avantage sera de réduire le risque de prendre en compte un écho provenant d'une distance supérieure a Xr.

surface du capteur UTUITSEEE Cibles Distance
TTREREE 1 actuelles mesurée

12,3 X1

2,3 X2
3 Erreur

Figure 9

5. SIGNAUX D'ERREURS SUR LA SORTIE

Contact : OFF circuit ouvert
Transmetteur 4-20 mA :3.6 MA
Transmetteur 0-10 V : 0 Volt

Selon les conditions de service, il est possible d'améliorer le fonctionnement en programmant les deux paramétres suivants :

a : nombre de facteurs pour la moyenne des mesures
k : nombre d'échos erronés a occulter

Moyenne : parameétre "a" (1, 4, 8 ou 16 valeurs moyennées) : le signal de sortie est la moyenne des 1, 4, 8 ou 16 valeurs mesurées.
Le fait d'augmenter le nombre des mesures permet de réduire les variations dues au bruit. Par contre, le temps est augmenté d'autant
ce qui risque de cacher les détections d'un objet mal positionné. Une optimisation sur site est la meilleure solution.

Nombre d'échos a occulter : k (1, 3, 5 ou 10) : la présence de courant d'air, la non perpendicularité de la surface de I'objet,
ou les mauvaises réflexions font que certaines émissions ne sont pas regues par le capteur, ceci peut provoquer des alarmes
d'erreurs trop fréquentes. Le nombre d'échos erronés a occulter sera défini par expérience. Mais plus la valeur k sera élevée et moins
la détection sera sensible. Une optimisation sur site sera la meilleure solution.

6. PROGRAMMATION PAR CLE MAGNETIQUE

La clé magnétique (capuchon enlevé) doit étre appuyé sur les repéres A ou B (Fig.10). Ce type de programmation est possible
lorsque le cable PRG est déconnecté. Le fait de cabler la sortie PRG, désactive la programmation par aimant.

Figure 10

7. PROGRAMMATION AVEC LES CONTACTS ELECTRIQUES ENTRE CABLES

Sur le tableau la lettre A correspond au cable PRG en contact avec + Us (+24 V CC)
et la lettre B correspond au céble PRG en contact avec GND (masse).

Ces connexions peuvent étre faites avec un interrupteur ou tout simplement en connectant deux cables suivant le plan de la figure 4.

Les positions A et B (avec la clé magnétique ou les cables de connections) doivent étre maintenus jusqu’a un changement d’état
des diodes indiquant I'action désirée.
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Pour entrer dans le mode programmation :
Pour sortir du mode programmation :

actionner A pendant 2 s
actionner B

L'entrée dans le mode programmation sera indiquée par le clignotement de la diode rouge et I'extinction des diodes jaune et verte
Dans le mode programmation (lorsque la diode rouge clignote), chaque action sur A permet de changer de menu. Les six différents
menus sont indiqués par la combinaison des états des diodes jaune et verte.

Apres avoir choisi le menu, le capteur sera automatiquement prét a étre programmé aprés 5s sans avoir besoin d’actionner A ou B,
ce qui sera indiqué par la diode rouge. Dans les 3 premiers menus, I'entrée des parameétres se fait en actionnant A a la distance
choisie. La diode verte clignotante lors de cette étape indique qu’'une mesure est entrain d’étre réalisée.

Lorsque la distance sera bien enregistrée, vous obtiendrez un «écho valide» qui se traduira par I'allumage de la diode jaune et I'ap-
parition de la valeur choisie au niveau de la sortie. (Par exemple avec une distance de 0.4 m, la sortie sera 0.4 mA ou 0.4 V). En
actionnant de nouveau A une nouvelle valeur peut étre saisie et celle-ci remplacera automatiquement I'ancienne.

En actionnant B vous validerez I'opération et sortirez de ce menu. Actionner B permet également de sortir du mode programmation.

Les parametres a et k peuvent étre programmés dans les menus 4 et 5.

L'utilisation de la clé magnétique peut étre activée ou désactivée dans le menu 6. En cas de désactivation, elle aura lieu apreés la
sortie du mode programmation.

Lors de I'utilisation de la clé magnétique I'utilisation des cables est désactivée et vice versa
Au bout de 10 s en mode programmation sans aucune action, le capteur basculera automatiquement en mode mesure

Si le capteur est alimenté entre PRG et +US les réglages usine seront automatiquement rechargés.

Exemple : Saisie du paramétre Xs

Place une cible devant le capteur a la distance que vous voulez assigner au 20 mA ou au 10V ou au contact ouvert.

Actionnez A avec la clé magnétique jusqu'au clignotement de la diode rouge (entrée dans le menu programmation). Retirez la clé
magnétique et remettez la de nouveau afin de ré-actionner A pour rentrer dans le second menu. La diode rouge doit clignoter la
diode jaune s’éteindre et verte s’allumer (entrée dans le 2éme menu). Retirez la clé et attendez environ 5s jusqu’a ce que la diode
rouge soit fixe. Re-actionnez A avec la clé magnétique. La diode verte commence a clignoter puis s’éteint. La diode jaune s’allumera

un cours instant lors de I'obtention d’'un écho valide

La saisie est terminée quand les diodes rouge et jaune sont allumées et la diode verte éteinte.
Finalement actionnez B pour sortir du menu puis du mode programmation.
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